Weed-Al-seek
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Entwicklung eines intelligenten
UAV gestitzten Unkraut

Ziele und geplante Innovationen

Das Projekt weed-Al-seek setzt sich zum Ziel, ein
intelligentes echtzeitfahiges Monitoring- und Map-
pingsystem fur die Erfassung der Unkrautverteilung

in Getreidebestanden zu entwickeln. Hierfir sollen
hochauflésende Luftbilddaten aus geringer Flughohe
mit Hilfe einer optimierten Onboard-KI-Bilderkennung
aufgenommen und wihrend des Uberflugs direkt auf
der Drohne klassifiziert werden.

Kompetenzen

Durch das Projektkonsortium in weed-Al-seek werden Kom-
petenzen in der Entwicklung spezialisierter UAV-Systeme, der
Durchfiihrung von Flugkampagnen fiir den Agrarsektor, Deep
Learning, Sensor-gestiitzte Flugassistenzsysteme sowie in
den Bereichen Feldversuchswesen, integrierte Systeme und
KI-Optimierung geblindelt, um ein Echtzeit-Unkrautmonito-
ring praxisnah zu etablieren.

Erwartete Ergebnisse

Das geplante System soll dabei nicht nur zwischen Kultur-
pflanze und Unkraut differenzieren, sondern ermdglicht die
Identifizierung erlernter Pflanzenarten auf einer Kulturflache.
Das Erkennen der Einzelpflanzen erfolgt dabei direkt auf der
Drohne in Echtzeit mit integrierter Rechentechnik. Darauf
aufbauend lassen sich Applikationskarten fiir das Teilflachen-
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A Hochschule Harz

Hochschule fiir angewandte Wissenschaften

spezifische und selektive Herbizidmanagement ableiten,
welches den Umwelt- und Verbraucherschutz erhéht.
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